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1. ZASTOSOWANIE

Silniki hydrauliczne SOK1 ze wzgledu na swoje wiasnosci energetyczno-ruchowe

i tatwos¢ zabudowy znajduja zastosowanie w réoznorodnych, wymaganiach napedu ruchu
obrotowego urzadzen i maszyn.

Silniki te majg zastosowanie w napedach ruchu obrotowego: wciggarek, maszyn gorniczych, kot
pojazdow, wiertnic, mieszadet, transporterow.

2. OPIS TECHNICZNY SILNIKA SOK1
2.1. Budowa silnika

Silnik sklada sie z skreconych ze sobg srubami "1": pokrywy przedniej "2", wewnetrznie
uzebionego kwadratu "3" i pokrywy tylnej "4". Miedzy pokrywami przednia i tylna znajdujg sie
satelity "5" i zewnetrznie uzebiony tréjkat "6". Trojkat poprzez baryiki "7" sprzegniety jest z
watem "8". Watl podparty jest tozyskami walcowymi "9" osadzonymi w pokrywach oraz
tozyskami kulkowymi wzdtuznymi "10". Wyjscie walu z pokrywy uszczelnione jest pierscieniami
uszczelniajacymi watki obrotowe "11". Integralng czescia silnika jest kolektor "12".
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2.2. Zasada dziatania silnika

Silnik obiegowo-krzywkowy SOK1 korzysta w pracy z dziatania cisnienia cieczy roboczej
doprowadzonej do komor roboczych przez kanaty w pokrywie tylnej. Dziatanie cisnienia cieczy
roboczej powoduje obrét trojkata wzgledem kwadratu, wymuszajac obiegowe przetaczanie sie
miedzy nimi satelitow. Odpowiednie uksztaltowanie trojkata i kwadratu powoduje podczas obrotu
trojkata powstawanie komor roboczych o zmiennej objetosci. Komory zasilane, wykonujace cykl
pracy, powiekszajg swojg objetos¢, natomiast komory zmniejszajace objetosc¢ wyttaczajg ciecz
robocza. Satelity petnig funkcje uszczelnienia pomiedzy komorami roboczymi oraz sterujg
doptywem i odptywem cieczy.
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3. PARAMETRY TECHNICZNE

Pozycja pracy silnika - dowolna.
Kierunek obrotow - nawrotny, obroty prawe i lewe.
Masa silnika - patrz rozdzial 6.

3.1. Silnik jednobiegowy - parametry pracy

‘ Wyréznik wielkosci 63 100 160 250 400 630 1000 1600
I Geometryczna objgtos¢ robocza cm® | 250 | 400 | 630 | 1000 | 1600 | 2500 4000 | 6300
inal 1
Ciénienie PRS- MPa 0
maksymalne 25
GRS nominainy p—— 63 | 100 | 160 | 250 | 400 630 | 1000 | 1600
i maksymalny " 100 | 160 | 250 | 400 | 630 1000 1600 2500
nominalna 160 100 80
Predkos$¢ obrotowa maksymalna” | min" | 250 . 160 125
minimalna® 3 2323l a]s]a2
Moc nominalna KW 104 17 | 264 | 424 68 68 | 106 | 134

s Dopuszcza sie prace silnika na parametrach wyzszych niz nominalne i nie przekraczajacych
maksymalnych w czasie nie diluzszym niz 60 sekund, przy czym praca taka moze wystepowac nie
czesciej niz co 60 minut.

? Praca silnika na predkosciach obrotowych ponizej minimalnych moze charakteryzowaé sig nieznaczng
pulsacjg predkosci obrotowej.

Rzeczywisty moment obrotowy silnika, zapotrzebowanie cieczy roboczej przez silnik

i rzeczywista moc silnika nalezy okreslac¢ korzystajac z wykreséw sprawnosci pokazanych
w rozdziale 3.7.

Schematy hydrauliczne i wymiary instalacyjne zasilania silnikow jednobiegowych pokazano
w rozdziatach 7.1 + 7 4.

3.2. Silnik dwubiegowy - parametry pracy

! Wyrdznik wielkosci 63 100 160 250
| Geometryczna objetosé robocza (Vg/0,5Y) | cm® | 250 | 125 | 400 200 | 630 | 315 | 1000 | 500
TR nominalne 16
‘ Cisnienie ks MPa 25
| Moment sbrotow nominalny | | 63 (325 100 | 50 | 160 | 80 | 260 | 125
| ! maksymalny " 100 | 50 | 160 | 80 | 250 | 125 | 400 | 200
nominalna 160
Predkosc obrotowa maksymalna" min”’ 250
. minimalna® 3 10 2 10 3 10 2 | 10
' Moc nominalna KW 104 52 | 17 | 85 | 264 | 132 | 424 | 21,2
‘ Wyrdznik wielkosci 400 630 1000 1600
I Geometryczna objetosé robocza (V4/0,5V,) | cm?® | 1600 | 800 | 2500 1250 | 4000 | 2000 | 6300 | 3150
Gisnienie Lol MPa i
| maksymalne” 25
nominalny 400 | 200 | 630 | 315 | 1000 | 500 | 1600 | 800
Moment obrotowy — daNm
maksymalny | 630 | 315 | 1000 500 | 1600 | 800 | 2500 | 1250
\ nominalna 160 100 80
Predkos¢ obrotowa maksymalna” | min”’ 250 160 125
minimalna® 3 (102|103 [10] 2|10
Moc nominalna kw 68 | 34 | 68 34 | 106 | 53 | 134 | 67
1421

- uwagi zgodnie z rozdziatem 3.1.
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Rzeczywisty moment obrotowy silnika, zapotrzebowanie cieczy roboczej przez silnik

i rzeczywista moc silnika nalezy okreslac korzystajac z wykresow sprawnosci pokazanych

w rozdziale 3.7, przy czym dla pracy silnika na drugim biegu (polowie geometrycznej objetosci
roboczej), sprawnosci mechaniczno-hydrauliczne nalezy obnizyé o okolo 10% dla predkosci
obrotowych nizszych od 100 obr/min i o okolo 15% dla predkosci obrotowych wyzszych od 100
obr/min. W silnikach tych zaleca sie podwyzszenie cisnienia cieczy roboczej na odptywie do
okoto 0,3 MPa.

Schematy hydrauliczne i wymiary instalacyjne zasilania silnikéw dwubiegowych

pokazano w rozdziatach 7.517.6

3.3. Silnik do pracy w uktadzie synchronicznym

Silniki do pracy w ukiadzie synchronicznym umozliwiajg realizacje napedu z synchronizacjg
ruchu obrotowego dwoch lub wiecej silnikow.

Parametry pracy silnika do pracy w uktadzie synchronicznym sg takie same jak silnika
dwubiegowego pracujacego na drugim biegu (potowie geometrycznej objetosci roboczej)

- patrz rozdziat 3.2.

Schemat hydrauliczny i wymiary instalacyjne zasilania silnikow do pracy w ukfadzie
synchronicznym pokazano w rozdziale 7.7.

3.4. Silnik z kolektorem odtaczajacym - "wolne koto"

Silnik z kolektorem odigczajacym umozliwia realizacje dwoch stanow pracy silnika:

- praca silnika na peinej geometrycznej objetosci roboczej, parametry pracy - patrz
rozdziat 3.1 (silnik wiaczony w uktad napedu hydraulicznego),

- silnik napedzany z zewnatrz, za wat (silnik odtaczony od uktadu napedu hydraulicznego).

Maksymalna predkosc¢ obrotowa dla silnika napedzanego z zewnatrz:

Wyréznik wielkosci ' 63 [100 160 250 400|630 1000 | 1600 |
Predkos¢ obrotowa maksymalna | min” | 400 |400 400 400 400 315 315 | 250

Schemat hydrauliczny i wymiary instalacyjne zasilania silnikow z kolektorem odtgczajgcym
pokazano w rozdziale 7.8,

3.5. Ciecz robocza

oleje hydrauliczne L-HL wg PN-91/

Reaze) | C-96057/04 oraz HL wg DIN 51524 teil 1
Lepko$é 20 + 600 mm?/s

Zakres temperatur -20° ++80° C

Nominalna doktadnosc oczyszczania <100 pum

3.6. Odprowadzenie przeciekow

W silnikach wymaga sie odprowadzania przeciekow z przestrzeni wewnetrznej korpusu na
zewnatrz silnika. Dopuszczalne opory przeptywu cieczy roboczej w instalacji odprowadzajgcej
przecieki wynosza;

- 0,25 MPa dla silnikow z literg K w oznaczeniu,

- 0,6 MPa dla silnikdw z literg F w oznaczeniu.

Dla silnikow pracujgcych w uktadach otwartych, w ktérych w gatezi odptywowej z silnika
cisnienie cieczy roboczej nie przekracza wartosci:

- 0,1 MPa dla silnikéw z litera K w oznaczeniu,

- 0,4 MPa dla silnikow z literg F w oznaczeniu, dopuszcza sie nie odprowadzanie przeciekow z
przestrzeni wewnetrznej korpusu. Nie dotyczy to silnikéw z kolektorami monoblokowymi - patrz
kolektory wersje "7A" i "8A".
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3.7 Sprawnosé silnikéw - dla lepkosci cieczy V = 40 mm*/s, B=T],, dlan =0

Ty - sprawnosé objetosciowa Mmh - sprawnosé mechaniczno - hydrauliczna
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4. BUDOWA OZNACZENIA SILNIKA HYDRAULICZNEGO SOK1

sokr| | [ J[ || ||
4 | |
Typ silnika hydraulicznego T ! |
Wyrdznik wielkosci ‘
63 (100 160 [250 | 400 (630 | 1000 | 1600
Odmiana konstrukcyjna: (jak w pkt. 3.6 str. 3)
e
- H 21
| |
Wersja kolektora:
- bez kolektora -0
- jednobiegowy sktadany promieniowy -7
- jednobiegowy monoblokowy promieniowy -TA
- jednobiegowy skfadany osiowy -8
- jednobiegowy monoblokowy osiowy - 8A
- dwubiegowy sterowany hydraulicznie -2
- dwubiegowy sterowany recznie -6
- synchroniczny -5
|_- odigczajacy EE——
Wersja watu:
- jednostronny z koricowka walcowg -1
- jednostronny z korncowka z uzebieniem ewolwentowym o=20° -2
- jednostronny z koncowka z uzebieniem ewolwentowym a=30° -3 0
- jednostronny z koricowka stozkowa -4¥
- dwustronny do specjalnych przeznaczen -6
- drazony -7

Dodatkowe wymagania okreslone w sposob opisowy (do uzgodnienia z producentem):
- chromowana powierzchnia w miejscu uczelnienia watu -2

"wystepuje w wielkosciach silnikéw 400 i 630 tylko z korncowka watu w wersji "1" oraz w
wielkosciach
silnikéw 1000 i 1600 z wszystkimi koncowkami watéw,

“wystepuje tylko z kolektorem odtgczajgcym,

w ramach odrebnych uzgodnien.

5. SPOSOB ZAMAWIANIA

W zamowieniu silnika hydraulicznego SOK1 nalezy podac:
- nazwe: Silnik hydrauliczny SOK1

- oznaczenie wg pkt. 4

- nr karty katalogowej KKP-16713/12.99

przyktad: Silnik hydrauliczny SOK1- 630 F 61 wg KKP-16713/12.99
Silnik hydrauliczny SOK1 o nominalnym momencie obrotowym 630 daNm, odmiany
konstrukcyjnej - F, z kolektorem dwubiegowym sterowanym recznie - 6, z walem jednostronnym z

koncowka walcowa - 1.

Po uzgodnieniu z producentem mozliwe jest wykonanie silnikow hydraulicznych z odbiorem
Towarzystw Klasyfikacyjnych.
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6. MOCOWANIE SILNIKA - wymiary instalacyjne

Silniki mocowane s3 do podstawy, wykorzystujac cztery otwory przelotowe lub cztery otwory
gwintowane w przedniej lub tylnej pokrywie. Zewnetrzne srednice pokryw sg tolerowane,
co pozwala wykorzystywac je do potgczen pasowanych.

Korpus g5 B >
Kolektor G 8 G
i T R ‘
w|
Vil 1 Wal
i
I/
) 7
o — 4 — 4 =
=
I !
L
A(h7 A1 5 c D e a llesé oleju do Masa
P s napetnienia korpusu
WYI'OZI'IIE Wy e korpusu i kolektora
wielkosci mm dm’ kg
63 96 0,5 21
14 :
100 210 74 110 180 M16 25 5é =
160 116 0.8 41
250 265 93 136 230 18 M20 30 10 "
400 158 1,25 78
830 320 112 192 280 22 M24 40 i %)
1000 147 216 2,5 179
1600 420 566 370 30 M33x2 50 g =

7. KOLEKTORY - wymiary instalacyjne

Masa catkowita silnika jest sumg: masy korpusu, masy kolektora i masy watu.

Instalacje odprowadzajaca przecieki z przestrzeni wewnetrznej korpusu na zewnatrz
silnika nalezy taczy¢ z gniazdem "L" wg oznaczenia wystepujacego w rozdziatach z kolektorami.
Wszystkie gniazda zasilajace | odprowadzajgce przecieki pokazane w rozdziatach kolektorow sg
wykonane zgodnie z normg PN/M-73101.
Po uzgodnieniu z producentem mozliwe jest wykonanie gniazd zasilajacych wg innych wymagan.
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7.1 Kolektor jednobiegowy skiadany promieniowy — wersja "7”

N - -
H Schemat silnika
jednobiegowego,
&|
._I — —_ —_—
!
- P -
- H -
Wyrdznik H | K LY ] N b R | W Masa
wielkosci mm kg
16030 63 150 M12x1,5 M22x1,5 45 20 60 6,2
;gg T 192 M14x1,5 M27x2 55 24 80 112
pE L 240 M16x15 | M33x2 56 25 100 18,1
1000
101 302 M20x1,5 M42x2 71 30 110 39,0
1600
A gniazdo gwintowane i gniazdo gwintowane
7.2 Kolektor jednobiegowy monoblokowy promieniowy — wersja "7A”
- R -
N ]
i Schemat silnika
jednobiegowego.
N
&
1
— H -
Wyréznik H K gt N P R Masa
wielkosci mm kg
15030 63 150 M12x1,5 M22x1,5 45 20 Tl
160
S50 77 192 M14x1,5 M27x2 55 24 15,7
400 81
630 240 M16x1,5 M33x2 56 25 25,1
1000
preeers 101 302 M20x1,5 M42x2 71 30 43,0

' 1 gniazdo gwintowane

# -2 gniazdo gwintowane




str. 9/16

KKP-16713/12.99

Silnik hydrauliczny SOK1

7.3 Kolektor jednobiegowy skiadany OSIOWY — wersja "8”

Schemat silnika

2y jednobiegowego.
x
(]
1
- H -
Wyréznik H | K i | N | S | w Masa
wielkoSci mm kg
15030 63 150 M12x1,5 M22x1,5 118 60 6,2
;ig 77 192 M14x1,5 M27x2 156 80 1,2
;gg 81 240 M16x1,5 M33x2 195 100 18,3
1000
101 302 M20x1,5 M42x2 246 110 39,0
1600
' 1 gniazdo gwintowane ¢ . 2 gniazdo gwintowane
7.4 Kolektor jednobiegowy monoblokowy osiowy — wersja "8A”
T 1 Schemat silnika
21 jednobiegowego.
»
(=]
L]
- H -—
Wyréznik H K B N s Masa
wielkosci mm kg
1%30 63 150 M12x1,5 M22x1,5 118 7.8
160 77 192 M14x1,5 M27x2 156 15,6
250 e :
400 81
240 M16x1,5 M33x2 195 26,3
630
1000 101 302 M20x1 M42x2 246 437
1600 e X ;

' 1 gniazdo gwintowane

? - 2 gniazdo gwintowane
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7.5 Kolektor dwubiegowy sterowany hydraulicznie — wersja ”2”

Schemat silnika dwu -
biegowego sterowanego
hydraulicznie,
Cignienie przesterowania
biegdw pracy silnika

} P = 1 # 16MPa.
AN S N
=
b4
! [
i = | 1
Wyréznik H | kK ]| L" x || =z Masa
wielkosci kg
16030 75 150 M12x1,5 M22x1,5 52 30 80 60 M10x1,0 | 64 18 10,3
;gg 85 196 M14x1.,5 M27x2 62 37 a0 70 M12x1.5 78 22 17.6
ggg L 240 M16x1,5 M33x2 70 44 109 90 M12x1,5 88 27 30,0
:ggg 110 303 I M20x1,5 M42x2 77 44 117 a0 M12x1.5 93 29 50,5
"~ 1 gniazdo gwintowane # . 2 gniazdo gwintowane
7.6 Kolektor dwubiegowy sterowany recznie — wersja "6”
Schemat silnika
dwublegowego
slerowanego recznie.
Wyréznik H| k [ L NGl P | R s | T | w Masa
wielkosci mm kg
1%30 65 152 M12x1,5 M22x1,5 50 25 75 180 30 7.3
160
250 75 196 M14x1,5 M27x2 55 30 85 200 41 13,6
400
630 ) i i i i i ) i i i
1000
1600 ) ) i i ) i ) i i i

g ghiazdo gwintowane

i gniazdo gwintowane
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7.7 Kolektor do pracy synchronicznej — wersja ”5”

Schemal pracy dwdch
silnikdw w uktadzie
synchronicznym.

Wyréznik H K L N ] P R W Masa

wielkosci mm kg

63 ) ) ) ) _ _
100

;?g 72 200 M14x1,5 M22x1,5 147 140 80 93

;gg 85 242 M16x1,5 M27x2 184 175 115 18,0

1000 B - = 2 ) ) -
1600

"~ 1 gniazdo gwintowane &' . 2 gniazdo gwintowane
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7.8 Kolektor odtaczajacy — wersja 9"

1 gniazdo L

hydraulicznego, natomiast gniazdem "W" wigcza silnik w uktad (oznaczenie "O" i "W" - na
tabliczkach umieszczonych na kolektorze).
5. Zaleca sie aby przewody z gniazdem "1”i "3" prowadzi¢ w sposdb umozliwiajgcy
grawitacyjne wydmuchiwanie mieszanki powietrzno-olejowej, zas ich konce w zbiorniku
powinny sig znajdowac nad lustrem cieczy roboczej i nie powinny byc¢ skierowane
bezposrednio w strone lustra cieczy robocze;.

=
]
e e e
(]
T I
o & 1%
LI
P i
o o [
! p——
.-E---l D -
| — C — ’
LM I N
Wyréznik Al Bl c| Dbl EeE|] F| 6| H|] L | m [ N P| R| 8] T
wielkosci mm
63 . . . . ] . . ] . . . . . . .
100
160 ] ] ] ] ] ] . ] ] ] ] ] ] ] ]
250
‘;gg 240 | 184 | 166 | 81 | 40 | 58 | 48 | 98 |M16x1.6| 1205 | 1255 | 725 | 75| 13 |155
1233 302 (238 | 200 | 101 | 47 77 61 | 126 |M22x1,5| 150 158 | 92 |98 | 16,5 | 20
Wyraznik u | x | xi Y z Masa
wielkosci i kg L
63 ) ) ) ) ) )
100
160
250 oy
400
530 10  |M14x1,5 245 M27x2 | M33x2 =
Schemat silnika
kolekio odi i
1us 15 | M14x1,5 30 M33x2 | M42x2 . SRR
1600
1. Pozycja pracy silnika jak na rysunku.
2. Natezenie przeplywy cieczy smarnej Qgma= 0,5+0,75 dm*/min.
3. Cisnienie sterowania pg,= 2+5 MPa.
4. Cisnienie cieczy dostarczonej do sterowania gniazdem "O" odigacza silnik od uktadu
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8. Waly — wymiary instalacyjne
8.1 Dopuszczalne obcigzenie koricowki watu.

a) Dopuszczalne obcigzenie koncowki watu sitg poprzeczng — "Y" (oznaczenia i jednostki
miary jak w tabelach na stronach pokazujacych wat)

CrxMx 32 -F xap <Y

N
= M+N [N,

gdzie:
M — rozstaw fozysk walcowych,
N — odlegtosc od poprzedniego tozyska walcowego do punktu przytozenia sity "Y" ( na
rysunkach watow sita "Y” przytozona jest w potowie dlugosci L )
C, — nosnosc¢ dynamiczna tozysk walcowych,
f; — wspotczynnik uwzgledniajgcy ilos¢ cykli fozysk walcowych, gdzie:
fq=1 dla 10° ilosci cykli,
f, =2 dla 107 ilosci cykli,
f, =3,98 dla 10" ilosci cykli,
F- niezrownowazone pole dziatania cisnienia cieczy na trojkat,
Ap - réznica cisnien cieczy na doplywie silnika [MPa].

b) Dopuszczalne obcigzenie koncowki watu sita osiowg "X”
(oznaczenia jak w tabelach na stronach pokazujacy wat )

X=0,8xC,/F, [N]
gdzie:
C;- nosnosc¢ dynamiczna fozysk kulowych wzdluznych,
f. — wspolczynnik uwzgledniajacy ilos¢ cykli tozysk kulowych wzdluznych , gdzie:
fi =1 dla 10° ilosci cykli,
f, =2,15 dla 107 ilosci cykli,
f, =4,64 dla10° ilosci cykli,

8.2 Wat jednostronny z koricéwka z dwoma wpustami — wersja "1 ”

" sposdb obliczania sit ,”X” i "Y” przedstawiono w rozdziale 8.1

MNodnodd

W}'I'OZHII( D Nr tozyska h:;?_:fcﬁa NII '%?::k: dynamiczna F Masa
wielkosci| - El {m&) | | B | || B ke S N walcowego | [ \tzél‘:uzne%go G
N N mm"® kg
63 54 600 2
2 4 4 12 | M 1 2 2 | RNU207E | 484 11 2
100 82| 85 0 6 | 60 8| 10| 20 68 6 uz0 8400 | 51109 | 28000 900 23
160 82| 86 55 | 64 |60 |16 [M12| 16 | 30 | 68 | 70 | RNU210E | 64000 | 51113 | 43500 | 1080 4
250 85 RNU2210E| 78000 1680 46
400 92 51117 | 46000 | 2200 9
630 105|109 70 | 79 | 80 | 20 (M12| 16 | 36 135 92 |RNU2213E| 150000 51216 | 83000 | 3460 107
1000 135 150 4100 20
1600 130 90 |[100|100| 25 \M16| 20 | 60 200 100 |[RNU2217E| 216000 | 51122 | 87000 5660 24




“udrusler

Silnik hydrauliczny SOK1

KKP-16713/12.99

str. 14/16

1. Uzebienie: kat zarysu zeba o = 20°, wspdlczynnik wysokosci zeba y =1,
wspotczynnik przesunigcia zarysu zgba x = 0, klasa dokladnosci wykonania 7
zgodne z PN-69/M-88522/01.

2. Sposob obliczania sit "X" 1 "Y" przedstawiono w rozdziale 8.1.

8.3 Wal jednostronny z koncowkg z uzebieniem ewolwentowym a=208 - wersja”2”

Mognoge Hobnas
Wyréznik L{ti|t2| mz |[D|G|H| K| M |N|Nriotyska |dynamiczna N:lo2vska@naniczn g lyagq
wielkosci walcowego Ci BTy C.
mm N N mm kg
63 54 600 1,5
100 36| 39 | 21 | 1,25x32 |42,5| M8 | 12 | 20 68 45| RUN207E | 48400 | 51109 | 28000 900 | 1.8
160 68 RUNZ210E | 64000 1080 | 3.1
250 36| 40 | 21 | 1,5x36 | 67 |M12] 16 | 30 85 45 RUN2210E| 78000 51113 | 43500 1680 | 37
400 92 51117 | 46000 | 2200 | 71
530 41|45 | 23 | 2x36 | 76 |M12| 16 | 40 135 50 |RUN2213E| 150000 51216 | 83000 | 3460 | 8.7
1000 150 4100 | 16,5
1600 54| 59 | 34 | 2,56x38 | 100 M16| 20 | 50 200 65 |RUN2217E| 216000 | 51122 | 87000 6660 | 20.7

8.4 watl jednostronny z korncowka z uzebieniem ewolwentowym a=308 - wersja ”3”

r M N
xZI
e e B o —
1. Uzebienie zgodne z PN-ISO 4156+A1:1999. Kat zarysu zeba a=308.
2. Sposdb obliczania sit "X" i "Y" przedstawiono w rozdziale 8.1
Oznaczenie Mosnosc Mr. MNognogé
wyraznik| L | L1 | L2 uzgblenia | MXZ G |Hl K| M | N| Nriozyska |dynamiczna | jnzyska |dynamiczna| F Masa
wielkosci o walcowego Cy kulowego Ca
mm N wzdloz. N  mm° kg
63 54 600 1,5
1001 36 | 39 | 21 |W40x2x7h | 2x18| M8 12| 62 —-=—#45 | RUN207E | 48400 | 51109 | 28000 oo 18
160 " ! 68 RUN210E | 64000 P 1080 3.1
om0 | 36 | 42 | 23 | W55x2xTh | 2x26 |M12(16| 70 [ 746 [0 o or T Zano0 | 51113 | 43500 o 37
400 92 51117 | 46000 |2200 7.1
630 41 | 45 | 23 | W78x3x7h | 3x24 (M12{16| 92 135 50 [RUN2213E| 150000 51216 | 83000 | 3460 87
1090 54 | 59 | 34 [W100x3x7h|3x32 |M16|20| 100 150 65| RUN217E | 2160000 | 51122 | 87000 100 183
1600 el S 200 6660 | 20,7
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8.5 Walt drazony z uzebieniem ewolwentowym a=308 - wersja”7”

1. Uzebienie zgodne z PN-1SO 4156+A1:1999. Kat zarysu o= 30°,
2. Sposob obliczania sity "X" | "Y" przedstawiono w rozdziale 8.1.

5
A

Oznaczenie

Mosnosdt

Nosnosd

T s A B Nr tozyska g Nr. tozvskaldynamic
Wyroznik| uzebienia | D1 mxz F |G HK M dynamiczna ¥ n F Masa

wielkosci| D (e} T walcoweg) 1 |"weer | e,
mm N N mm kg
63 102 |143,5|15(15| 54 600 0,6
To0 | NSSX2X9H | 31 | 2x16 | 42 1346 mEr e i S IRUNJOTE| - 48400 | 51109 |28000(—gor—
160 122 150,0/22|20| 68 [RUN210E[ 64000 1080 1,2
250 N4B8XZXOH | 44 | 2x22 | 58 |47 .6 143 |54.0/35|25/| 85 RUNE2210 78000 51113 |43500 1680 15
400 165 |65,0/35(25| 82 |RUN2213 51117 |46000{ 2200 | 2.8
630 NR2XZABH |8 | 2x30 |78 1818 200 |74,0{52|30]| 135 E 150000 51216 |83000| 3460 | 3,6
1000 226 |83,0{60|35]| 150 |RUN2217 4100 | 6,3
1600 NBOX3X9H | 74 | 3x25 |100(97 4 276 90.5(9540] 200 E 216000 | 51122 |87000 6660 | 8.6
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NOTATKI:

. PRODUCENT:

£ HYDRO | P-H.U. Hydro-Precyzja Janusz Cisak

‘ PRECYZIA | ul. Anny Jagiellonki 28/6, 80-034 Gdansk

tel: 505-620-130, e-mail: firma@hydro-precyzja.pl




